
附件 4-1 《传感与检测》期末（在线）考试试题

1、网页截图



2、2019-2020-1 学期《传感与检测》期末（在线）考试试题及答案

一、单选题 （共 25 题，50 分）

1、金属丝的电阻随着它所受的机械变形(拉伸或压缩)的大小而发生相应的变化

的现象称为金属的（B）。

A、 电阻形变效应

B、 电阻应变效应

C、 压电效应

D、 压阻效应

2、传感器的下列指标全部属于动态特性的是（B）

A、 迟滞、灵敏度、阻尼系数

B、 幅频特性、相频特性

C、 重复性、漂移

D、 精度、时间常数、重复性

3、磁电式传感器测量电路中引入积分电路是为了测量（A）。

A、 位移

B、 速度

C、 加速度

D、 光强

4、目前，我国生产工业用的铜热电阻，其初始电阻 R0为（D）。

A、 10Ω

B、 20Ω



C、 40Ω

D、 50Ω

5、传感器的精度表征了给出值与(B)相符合的程度。

A、 估计值

B、 被测值

C、 相对值

D、 理论值

6、差动电容传感器采用脉冲调宽电路作测量电路时，其输出电压正比于（ B ）。

A、 C1-C2

B、 C1-C2/C1+C2

C、 C1+C2/C1-C2

D、 ΔC1/C1+ΔC2/C2

7、开环测量系统全部信息变换只沿着一个方向进行，其中 X 为输入量，Y 为

输出量，K1、K2、K3 为各个环节的传递系数，则输入输出关系为：(A)

A、 Y=K1.k2.k3.X

B、 Y=K1X+k2+k3

C、 Y=k1k2X+k3

D、 Y=(K1+k2+k3)X

8、通常用应变式传感器测量( C )。

A、 温度

B、 密度

C、 加速度



D、 电阻

9、CCD以（ C ）为信号

A、 电压

B、 电流

C、 电荷

D、 电压或者电流

10、石英晶体和压电陶瓷的压电效应对比正确的是（ B ）

A、 压电陶瓷比石英晶体的压电效应明显，稳定性也比石英晶体好

B、 压电陶瓷比石英晶体的压电效应明显，稳定性不如石英晶体好

C、 石英晶体比压电陶瓷的压电效应明显，稳定性也比压电陶瓷好

D、 石英晶体比压电陶瓷的压电效应明显，稳定性不如压电陶瓷好

11、差动变压器式传感器不能应用于（D）。

A、 压差计

B、 液位测量

C、 厚度测量

D、电压测量

12、石英晶体在沿电轴 X 方向的力作用下会（D）

A、 不产生压电效应

B、 产生逆向压电效应

C、 产生横向压电效应

D、 产生纵向压电效应

13、压电陶瓷传感器与压电石英晶体传感器的比较是（A）。



A、 前者比后者灵敏度高

B、 后者比前者灵敏度高

C、前者比后者性能稳定性好

D、前者机械强度比后者的好

14、不属于传感器静态特性指标的是（B）

A、 重复性

B、 固有频率

C、 灵敏度

D、 漂移

15、衡量传感器静态特性的指标不包括（C）。

A、 线性度

B、 灵敏度

C、 频域响应

D、 重复性

16、通常用差动变压器传感器测量（A）。

A、 位移

B、 振动

C、 加速度

D、 厚度

17、对于差动变压器，采用交流电压表测量输出电压时，下列说法正确的是（D）。

A、 既能反映衔铁位移的大小，也能反映位移的方向

B、 既能反映衔铁位移的大小，也能消除零点残余电压



C、 既不能反映位移的大小，也不能反映位移的方向

D、 既不能反映位移的方向，也不能消除零点残余电压

18、电容式传感器等效电路不包括（D）。

A、 串联电阻

B、 谐振回路

C、 并联损耗电阻

D、 不等位电阻

19、当应变片的主轴线方向与试件轴线方向一致，且试件轴线上受一维应力作

用时，应变片灵敏系数 K 的定义是（C）。

A、 应变片电阻变化率与试件主应力之比

B、 应变片电阻与试件主应力方向的应变之比

C、 应变片电阻变化率与试件主应力方向的应变之比

D、 应变片电阻变化率与试件作用力之比

20、电容式传感器通常用来测量（D）。

A、 交流电流

B、 电场强度

C、 重量

D、 位移

21、两个压电元件相串联与单片时相比说法正确的是（B）

A、 串联时输出电压不变，电荷量与单片时相同

B、 串联时输出电压为单片时的 2 倍，电荷量与单片时相同

C、 串联时电荷量增大一倍，电容量不变



D、 串联时电荷量增大一倍，电容量为单片时的一半

22、应变片的应变极限是指在温度一定时，指示应变值和真实应变的相对差值

不超过一定数值时的最大真实应变数值，一般差值规定为(D)，当指示应变值大

于真实应变的该比例值时，真实应变值称为应变片的极限应变。

A、 15％

B、 20％

C、 8％

D、 10％

23、当变间隙式电容传感器两极板间的初始距离 d增加时，将引起传感器的（B）。

A、 灵敏度会增加

B、 灵敏度会减小

C、 非线性误差增加

D、 非线性误差不变

24、石英晶体在沿机械轴 y 方向的力作用下会（B）。

A、 产生纵向压电效应

B、 产生横向压电效应

C、 不产生压电效应

D、 产生逆向压电效应

25、基于光生伏特效应工作的光电器件是（C）

A、 光电管

B、 光敏电阻

C、 光电池



D、 光电倍增管

二、填空题 （共 10 题，30 分）

1、传感器技术的共性,就是利用物理定律和物质的物理、化学或（生物） 特性,

将（非电量）转换成电量。

2、当光纤的纤芯直径较大时，这种能传输多个模式的光纤就称为（多模）

光纤。

3、传感器按构成原理,可分为（物性型）和（结构型）两大类。

4、电阻应变片由（ 电阻丝 ）、基片、覆盖层和引线等部分组成。

5、仪表精度等级是根据（ 最大引用误差 ）来确定的

6、减小或消除非线性误差的方法有（ 提高桥臂比 ）和采用差动电桥。其中差

动电桥可分为（ 半桥差动 ）和全桥差动两种方式。

7、传感器的温漂包括零位漂移和（ 灵敏度 ）漂移。

8、半导体应变片工作原理是基于（ 压阻 ）效应,它的灵敏系数比金属应变片

的灵敏系数（ 大 ）。

9、传感器一般由（敏感元件）、（转换元件）和（基本转换电路）三部分组成。

10、35 摄氏度换算为华氏温度为（ 95 ）F

三、判断题 （共 10 题，20 分）

1、为了克服长引线造成的影响，热电阻应该采用两线制测量方式（ × ）

2、可以用一种气敏传感器检测所有类别的气体。（ × ）

3、并不是每一种传感器都包含转换元件。（ × ）

4、差动电容式传感器采用变压器电桥进行测量时，其输出信号无法直接辨别电

容传感器中间极板是正位移还是负位移，一般需要后接位移方向辨别电路。



（ √ ）

5、变面积型电容传感器不管是直线位移式的，还是角位移式的，其灵敏度系数

与初始电容都成正比。（ √ ）

6、石英晶体的机械轴是指沿着机械轴施加作用力，在垂直于该轴的表面压电效

应最显著。（ × ）

7、霍尔传感器一般采用半导体材料而不采用金属导体材料，是因为金属导体不

存在霍尔效应。（ × ）

8、电容式指纹传感器是依据手指的压力来进行指纹测量的。（ × ）

9、使用涡流流量传感器时，当流速偏低时，流体将产生不稳定涡旋，此时应适

当减小管道的口径以提高流速。（ √ ）

10、电容式液位计可用于非导电液体液位的测量，但不能用于导电液体液位的

测量。（ × ）


	附件4-1 《传感与检测》期末（在线）考试试题
	1、网页截图
	 2、2019-2020-1学期《传感与检测》期末（在线）考试试题及答案

